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Bogazi¢i Universitesi; robotbilim alaninda faaliyet gdsteren arastirmacilar1 ve endiistri calisanlarmi bir
araya getirerek, bu alanda yapilan ¢alisma ve arastirmalarin paylasiimasi ve tartisilmas1 amaciyla 12-
14 Nisan 2018 tarihleri arasinda 4. Tiirkiye Robotbilim Konferansi’na (ToRK 2018) ev sahipligi
yapmustir. Konferansta robotbilim alaninda faaliyet gosteren arastirmacilar ve endiistri ¢alisanlar1 bir
araya gelmislerdir. Son derece yliksek bir ilgiyle, 193 kisi kayit olmus, 134 kisi ise dinleyici olarak
oturumlari izlemislerdir. Bu katilimcilarm kurumlari, 6’s1 yurtdisindan olmak iizere, toplam 36 farkl
iiniversite, 26 robotik alaninda faaliyet gosteren firma, 8 adet kamu kurulusu ve 1 adet basin

kurumundan olugmaktaydi.

Konferansin ag¢ilis konusmasi, kendisi de bir robotik alaninda arastirma ve ¢aligmalar yapan Bogazici
Universitesi rektorii Mehmed Ozkan tarafindan yapilmustir. Konferansin davetli konusmacilart
arasinda Case Western Reserve University Ogretim {iyesi Cenk Cavusoglu akilli robotik cerrahi
asistanlar, Kog Universitesi 6gretim iiyesi Cagatay Basdogan dokunma temelli insan-robot etkilesimi,
Robolit, LLC Kurucusu Haldun Komsuoglu da robotik sistemlerde standartlasma ve bunun arastirma
iizerindeki gelistirici etkisi konularinda sunuslar yapmiglardir. Verilen dersler, yapilan caligtaylar,
sunulan bildiriler ve endiistriyel sergiler ile robotigin ¢ok farkli alt alanlarindaki son bilimsel ve

teknolojik gelismeleri paylasilmistir.

a. Cenk Cavusoglu b. Cagatay Basdogan ¢. Haldun Komsuoglu

Sekil 1: Davetli konugmacilar

Konferansta, yapay zeka, yapay 6grenme ve yapay gorme lizerine li¢ farkli ders verilmistir. Cem Say
tarafindan verilen ilk derste, matematiksel mantigin tarihgesini, simgeci/mantik¢i "eski moda" yapay
zeka ve yapay Ogrenmeyi esas alan yeni yaklagima ayrilarak iki boliimde anlatilmigtir.  Ethem

Alpaydin tarafindan verilen ikinci derste ise, yapay 0grenme problemi tanitilmig, beyinden ilhamla son



yillarda 6ne ¢ikan yontem yapay sinir aglar1 ve derin 6grenme konular1 islenmistir. Sanem Sariel
tarafindan sunulan Violet egitiminde ise, robotlarda gdrme ile ilgili genel bilgiler sunulmus ve
sisteminin altyapisinda kullamlan yontemler ve temel yazilim yapilar1 tamtilmig ve ger¢cek zamanl

uygulama hedeflenmistir.

a. Yapay zeka dersi. b. Yumusak robotlar calistayi
Sekil 2: Dersler ve etkinlikler.

Konferansta yapilan dort farkli alanda yapilan bilimsel ¢alistaylarda, robotik iskeletler, yumusak
robotlar, medical robotlar ve robotlarin tarim ve ¢evre alanlarinda kullanimlari, konunun uzmanlari
tarafindan mercek altina alinmigtir. Robotik iskeletler baslikli calistayda, iilkemizden 7 farkli
kurumdan gelen arastirmacilarm uluslararasi literatiire yaptig1 katkilar1 sunduklar1 bir tartigma alani
yaratmus, st / alt uzuv dis iskelet ve protezlerin mekanik tasarimi ile iiretimi, biyoalgilayicilar ve
insandan veri toplanmasi, eyleyici teknolojileri, dis iskelet sistemlerinin kontrolii, ve ydriinge
planlama olarak Ozetlenebilir. Bu c¢alistay sayesinde dis iskelet teknolojilerinin farkli alanlarinda
faaliyet gosteren arastirmacilar fikir aligverisinde bulunabilmis ve potansiyel igbirliklerinin o6nii
acilmistir. Yumusak Robotlar konulu ikinci ¢alistayda ise, 5 farkli kurumdan gelen arastirmacilar
tarafindan  yumusak robotik sistemlerin tanimi, kullamm alanlari, avantajlar1 ve dezavantajlari
katiimcilara aktarildi. Hafif ve esnek yapisiyla dikkat ¢ceken bu robotlar basta saglik ve cerrahi
alanlarinda olmak iizere arama-kurtarma, kapali alan denetleme ve benzeri amaglarla
kullanilabilmektedir. Calistay sonucunda yumusak robotik sistemlerin dniimiizdeki yillar i¢inde daha
da yayginlasacagi kanisina varilmistir. Medikal robotlar c¢alistayinda, klinik tipta kullanimi hizla
yayginlagan cerrahi cihaz ve robotik teknolojileri alaninda, iilkemizde gerceklestirilmekte olan bazi
ameliyat robotu gelistirme projelerinin tanitim yapilarak, medikal alandaki proje ortaklar ile isbirligi,
projede kullanilan yontemler ve projelerde simdiye kadar alinan sonuglar sunulmus ve tartigmaya
acilmistir. Calistayda minimal invaziv cerrahi ve radyasyon terapisi konular1 4 ayri iiniversiteden 5
farkli tipte robot sistemi tamitilarak ele alinmigtir. Tarim ve ¢evre ¢alistayinda, farkli tarim ve gevre

alanlarinda robotlarin nasil ¢éziimler lirettiklerine dair 6rnekler sunulmus ve iilkemizde bu konuya



girig ile ilgili bir farkindalik olusturulmaya ¢alisilmistir. Tiim calistaylar sonunda, konusmacilar ve

katilimeilarin ortak olarak fikirlerini beyan edebildikleri bir forum olusturulmus ve calistaylar bir

sonraki sene tekrar edilmek {izere sonug¢landirilmistir.

Sekil 3: TORK 2018 katilimcilar

a. Endiistriyel tanitimlar b. Robotik yol haritasi ¢aligtay1

Sekil 4: Endiistriyel tanitimlar ve robotik yol haritasi ¢aligtayz.

Buna kosut olarak ToRK 2018’e gonderilen tiim bildiriler en az 2 ve ortalamada 2.9 hakem tarafindan

degerlendirilmistir. Endiistriyel robotlar, saglik robotlari, yongilidiim, kontrol, farkli robot tasarimlari,



hava robotlari, biligsel robotlar1 gibi konularda 31’1 6zglin ve 32’si derleme olarak, toplam 63

akademik bildiri arastirmacilar tarafindan s6zlii veya poster olarak sunulmustur.

Hakem degerlendirmeleri sonucunda asagidaki 6 bildiri en iyi 6zgiin bildiri kategorisinde finale
kalmustir.
e Igsel Motivasyon Sistemlerinde Ogrenme Uzayinin Tahmin Edilebilirlik Prensibiyle
Boéliinmesi, Melisa Idil Sener, Emre Ugur - Bogazi¢i Univ.
e Fiziksel Insan-Robot Etkilesiminde Yapay Ogrenme ile Insan Niyetini Algilama, Utku Erdem,
Yusuf Aydin, Cem Eteke, Baris Akgiin, Cagatay Basdogan - Kog¢ Univ.
e Iki Serbestlik Dereceli Uzayabilen Esnek Pnomatik Eyleyici, Bora Alp Baydere, Seref Kemal
Talas, Evren Samur - Bogazi¢i Univ.
e Mikrorobotlarin Akiskan Kanal Igerisindeki Oryantasyon Kontrolii, Ali Anmil Demirgal,
Abdurrahim Yilmaz, Hiiseyin Uvet - Yildiz Teknik Univ.
e Uyarlamali Gama Diizeltmesiyle Goriiniislerde Isik Degismezligi, Berkan Hoke, H. Isil
Bozma - Bogazigi Univ.
e Sekil Baglami kullanarak Etki-Eylem tahmini, Muhammed Yunus Seker, Erhan Cagirici,
Emre Ugur - Bogazigi Univ.
Farkli alt-disiplinlerden Ogretim tiiyeleri tarafindan olusturulan kurul tarafindan Yildiz Teknik
Universitesi’nden asagidaki ¢alisma en iyi 6zgiin bildiri se¢ilmis ve ddiillendirilmistir:
e Mikrorobotlarin Akiskan Kanal Igerisindeki Oryantasyon Kontrolii, Ali Amil Demirgal,
Abdurrahim Yilmaz, Hiiseyin Uvet - Yildiz Teknik Univ.

Konferansa altin ve giimiis sponsor olarak destek veren firmalar, konferans siiresince iiriin ve
sistemlerini sergilemislerdir. Konferansin {igiincii giiniinde yapilan endiistriyel oturumda, altin sponsor
olan firmalar robotik ve ilintili alanlarda yaptiklar1 caligmalar1 sunmuslardir. Konferans, Tiirkiye’nin
robotik yol haritasini olusturmaya yonelik olarak diizenlenen, 06zel sektor, kamu ve iiniversitelerden

oniki katilimcmin goriislerini paylastig1 calistaydan sonra, yapilan kapanis sunusuyla sona ermistir.



Sekil 5: TORK 2018 Bogazici Universitesi diizenleme ekibi.
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Sekil 6: TORK 2018 Sponsor firmalar.



