2018 Turkiye Robotbilim Konferansi1 Programi

12 Nisan 2018 Persembe Sabah

08:00 Kayit (Ozger Arnas)

Salon: Ozger Arnas

Salon: Vedat Yerlici Kiiltir Merkezi (VYKM), Mithendislik
Fakiiltesi

09:00 — 11:00

11:00 — 11:30
11:30 - 13:00

13:00 — 14:00
14:00 — 16:00

16:00 — 16:30
16:30 — 18:30

Egitim: Yapay Zeka
Egitmen: Prof. Dr. Cem Say (Bogazici Univ.)

Kahve arasi
Egitim: Yapay Ogrenme
Egitmen: Prof. Dr. Ethem Alpaydin (Bogazigi Univ.)

Ogle arasi

Egitim: Bir robotun goziinden diinya: Violet
Egitmen: Dog. Dr. Sanem Sariel (Istanbul Teknik Univ.)

Kahve arasi

Cahistay: Yumusak Robotlar
Diizenleyenler: Evren Samur (Bogazigi Univ.)

Calistay: Robotik Drs iskelet I
Diizenleyenler: Barkan Ugurlu (Ozyegin Univ.), Volkan
Patoglu (Sabanci Univ.)

Kahve arasi

Calistay: Robotik Dis iskelet I

Diizenleyenler: Barkan Ugurlu (Ozyegin Univ.), Volkan
Patoglu (Sabanci Univ.)

Ogle arasi

Calistay: Medikal Robotlar

Diizenleyenler: M.I. Can Dede (Izmir Yiiksek Teknoloji
Enst.)

Kahve arasi

Calistay: Robotlarin Tarim ve Cevre Alaninda Kullanimi

Diizenleyenler: Esra Kadioglu (TOBB Ekonomi ve Teknoloji

Univ.), Haluk Bayram (Medeniyet Univ.)




13 Nisan 2018 Cuma Sabah

08:00 Kayit (Albert Long Hall)

09:00 Acihs Konusmasi: Prof. Dr. Mehmed Ozkan, Bogazici Universitesi Rektorii

09:10 - 10:10 Davetli Konusma I: Prof. Dr. Cenk Cavusoglu, Case Western Reserve University

Akilli Robotik Cerrahi Asistanlara Dogru

Sozlii sunumlar: 13 Nisan 2018 Cuma Sabah I (10:10-11:10)

Oturum A: Endiistriyel robotlar
Oturum Baskani: Savas Dilibal, Gedik Univ.
Yer: Albert Long Hall, Biiyilik Toplant1 Salonu

10:10 - 10:25: Coklu Robot Rota Planlamada Giivenirligin
Etkisi: Bir Durum Cahsmasi, Ugur Yayan, Ahmet Yazici -
Eskisehir Osmangazi Univ.

10:25 - 10:40: Gezgin Robotlara Yiik Tasima Gorevinde Batarya
Akimi Degisimine Gore Durum Farkindah@ Kazandirilmasi,
Murat Helvaci, Mahmut Agdere, Sadiye Akdeniz, Baris Yaldiran,
Furkan Kolsuz, Ugur Yayan, Rifat Edizkan, Ahmet Yazici —
Eskisehir Osmangazi Univ.

10:40 - 10:55: Endiistriyel Robotlar icin Ayrik Olay Sistemi
Yaklasimi ile Formel Kod Elde Edilmesi, Mustafa Coban,
Gokhan Gelen - Bursa Teknik Univ.

10:55 - 11:10: ROS Tabanh Bagimsiz Giivenlik Bekgisi Modiilii,
Fatih Can Kurnaz, Yunus Terzioglu, Sera Biiylikgdz, Erol Sahin -
Orta Dogu Teknik Univ.

Oturum B: Saglik robotlar
Oturum Baskani: M.1. Can Dede, izmir Yiiksek Teknoloji Enst.
Yer: Albert Long Hall, Kriton Curi Salonu

10:10 - 10:25: Cerrahin Anlik Yonlendirilebildigi Robot
Yardimh Endoskop Kontrol Sistemi Mimarisi —
NeuRoboScope, Mehmet Ismet Can Dede, Gokhan Kiper, Tolga
Ayav, Enver Tatlicioglu, Barbaros Ozdemirel, Omar Maaroof,
Gizem Ates, Mustafa Berker, Ilkay Isikay, Sahin Hanalioglu -
Lzmir Yiiksek Teknoloji Enst.

10:25 - 10:40: iki Serbestlik Dereceli Uzayabilen Esnek
Pnomatik Eyleyici, Bora Alp Baydere, Seref Kemal Talas, Evren
Samur - Bogazigi Univ.

10:40 - 10:55: Estimating Humerus Head Elevation in Human
Shoulder Joints via Gaussian Process Regression, Sara
Hamdan, Erhan Oztop, Junichiro Furukawa, Jun Morimoto,
Barkan Ugurlu - Ozyegin Univ., ATR Japonya

10:55 — 11:10: A Task Prioritization-based Inverse Kinematics
Algorithm for an Underactuated Exoskeleton, 4hmed Adel
Ahmed Fahmy, Barkan Ugurlu - Ozyegin Univ.

11:10 - 11:30 Kahve arasi

Sozlii sunumlar: 13 Nisan 2018 Cuma Sabah II (11:30-12:30)

Oturum A: Yongiidim
Oturum Baskam: Hakan Temeltas, Istanbul Teknik Univ.
Yer: Albert Long Hall, Biiyiik Toplant1 Salonu

11:30 - 11:45: Lazer Mesafe Ol¢iimii ve Gorsel Data Kullanarak
Adaptif Yol Bulma, Sinan Ozgiin Demir, Tayfun Efe Ertop,
Erhan {lhan Konukseven, Bugra Koku - Orta Dogu Teknik Univ.

11:45 - 12:00: Nicemlenmis LQR Yontemi ile Robot
Navigasyonu, Onur Sencan, Hakan Temeltas - Istanbul Teknik
Univ.

12:00 - 12:15: Tarim Araclarinda Otomatik Diimenleme, Cigdem
Cakic1 Ozkok, Alp Lafc, Halil Onur Sirin, Tung Taner Giirlek,
Akif Hacinecipoglu, Burak Samil Ozden - Aselsan A.S., Milvus
Ltd. Sti.

12:15 - 12:30: Onceden Bilinmeyen Yerlerde Otonom Olarak
Ozgiin Goriiniislerin Kesfedilmesi, Kadir Tiirksoy, H. Isil
Bozma - Bogazigi Univ.

Oturum B: Kontrol
Oturum Baskam: Halil i. Bastiirk, Bogazigi Univ.
Yer: Albert Long Hall, Kriton Curi Salonu

11:30 - 11:45: Origami Tabanlh Robotik Eklemler Biisra
Dalkiling, Merve Acer - Istanbul Teknik Univ.

11:45 - 12:00: Kompozit Esnek Yarim Daire Robot Bacaklarinin
Kuvvet-Esneme Modeli Deneysel Gecerlemesi ve Sistem
Tamimlamasi, Sait Sovukluk, Yigit Yazicioglu, Afsar Saranli -
Orta Dogu Teknik Univ.

12:00 - 12:15: Ritmik metastabil robotik sistemler icin veri-
giidiimlii ortalama ilk gecis zamam metrigi Jeanpiere Demir,
Mustafa Mert Ankarali - Orta Dogu Teknik Univ.

12:30 - 14:00 Laboratuvar ziyaretleri ve 6gle arasi




13 Nisan 2018 Cuma Ogleden Sonra

14:00 - 15:00 Davetli Konusma II: Prof. Dr. Cagatay Basdogan, Kog Universitesi

Dokunsal Kanal Uzerinden Fiziksel Insan-Robot Etkilesimi

Poster sunumlari: 13 Nisan 2018 Cuma Ogleden Sonra (15:00-16:30)

Oturum Baskami: Sinan Kalkan, Orta Dogu Teknik Univ.
Yer: Ozger Arnas Salonu

1.

10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.

Eklemlerinde Esnek Eyleyici Kullanilan Biyomimetik Bir Alt Uzuv Dis iskelet Robot Tasarimi (BioComEx), Ozgiir Baser,
Hasbi Kizilhan, Ergin Kilig - Siileyman Demirel Univ.

Sahnedeki (eksik ya da fazla) ne? Baglamsallasmis Sahne Modellemesi icin Melez Derin bir Boltzmann Makinesi, ilker
Bozcan, Yagmur Oymak, Idil Zeynep Alemdar, Sinan Kalkan - Orta Dogu Teknik Univ.

Diizlemsel Pergel Yiiriime Modelinin Bilekte Seri Yayh Eyleyici ile Egimli Yiizeylerde Catallanma ve Kararhhk Analizi,
Deniz Kerimoglu, Omer Morgiil, Ulug Saranlt - Orta Dogu Teknik Univ.

Fiziksel insan-Robot Etkilesimi i¢in Kesir Dereceli Admitans Denetleyicisi, Yusuf Aydin, Ozan Tokatli, Volkan Patoglu,
Cagatay Basdogan - Sabanct Univ., Kog Univ.

Robotlarda Baglamin Derin Artirnmh Boltzmann Makineleri ile Modellenmesi, Fethiye Irmak Dogan, Hande Celikkanat, Sinan
Kalkan - Orta Dogu Teknik Univ.

Ozgiin Siirekli Degisken Aktarmali Mafsal Tasarimi, Mehmet Ismet Can Dede, Emir Mobedi - Izmir Yiiksek Teknoloji Enstitiisii

Eksik Tahrikli Bir Sistemin Periyodik Yoriinge Cevresinde Kontrolii, Ayse Deniz Duyul, Afsar Saranli, Mustafa Mert Ankarali-
Orta Dogu Teknik Univ.

Vision based range and bearing algorithm for robot swarms, Hamid Majidi Balanji, Ali Emre Turgut - Orta Dogu Teknik Unib.
¢ Mekan Tarim Robotu, Mustafa Doga Dogan, Utku Soylu, H. Isil Bozma - Bogazi¢i Univ.

Pervane Parametreleri Bilinmeyen Dort Rotorlu IHA icin Uyarlamal Kontrolcii Tasarimi, Hiseyin Demircioglu, Halil
Ibrahim Bastiirk - Bogazi¢i Univ.

Sosyal robotlarin jest kullaniminin ¢ocuklarda ikinci dil 6grenimine etkileri, Ozlem Ece Demir-Lira, Cansu Oranc, Junko
Kanero, Stimeyye Koskulu, Idil Franko, Zeynep Adigiizel, Tilbe Goksun, Aylin C. Kuntay - Ko¢ Univ.

Dort Pervaneli Robot Helikopterin Ekstremum Arama Teorisiyle Isik Takibi, Erdem Bulgur, Hiiseyin Demircioglu, Halil
Bastiirk - Bogazi¢i Univ.

PPNN Diizenindeki Dort Pervaneli Robot Helikopterin Kontrol Edilebilirlik Analizi, Gokhan Ozdogan, Kemal Leblebicioglu -
Orta Dogu Teknik Univ.

Cok Yonlii Kendinden Dengeli Robot Ballbot, Oguz Ozdemir, Mustafa Kiling, Canberk Sénmez, Denge Uzel, Ulug Saranl -
Orta Dogu Teknik Univ.

Robotik Amag iletisiminde insansi ipuclari, Dogancan Kebude, Cem Eteke, Baris Akgiin - Ko¢ Univ.
Servis Robotlari icin Etik Birimi Tasarimi, K. Yasemin Usta, H. Levent Akin - Bogazici Univ.

16:30 - 16:50 Kahve arasi

Sézlii sunumlar: 13 Nisan 2018 Cuma Ogleden Sonra (16:50-17:50 )

Oturum A: Hava robotlari Oturum B: Biligsel robotik I

Oturum Baskam: Haluk Bayram, Medeniyet Univ. Oturum Baskam: Esra Erdem, Sabanci Univ.

Yer: Albert Long Hall, Biiyiik Toplant1 Salonu Yer: Albert Long Hall, Kriton Curi Salonu

16:50 - 17:05: Kiiresel Konumlama Sistemlerinin 16:50 - 17:05: Sahnelerin Kesfedilerek Nesne Adaylarinin

Kullanilamadi@1 Ortamlarda Gorev Yapabilecek Kablolu Cok Belirlenmesi, Dogan Patar, H.Is1l Bozma - Bogazi¢i Unibv.

Rotorlu THA Sistemi Gelistirilmesi, D.R. Levent Giiner, Giiclii
Ozcan, Erkan Yavuz - Aselsan A.S.

17:05 - 17:20: i¢sel Motivasyon Sistemlerinde Ogrenme
Uzayimin Tahmin Edilebilirlik Prensibiyle Boliinmesi, Melisa

17:05 - 17:20: Kanat Cirpma Mekanizmasi Tasarimi, Hayriye Idil Sener, Emre Ugur - Bogazi¢i Univ.
Cansu Paksoy, Hiiseyin Uvet - Yildiz Teknik Univ. 17:20 - 17:35: Fiziksel insan-Robot Etkilesiminde Yapay

17:20 - 17:35: Goriintii Tabanh Goreceli Seyriisefer Destek Ogrenme ile insan Niyetini Algilama, Utku Erdem, Yusuf Aydin,
Sistemi, Erkan Yavuz, Giiven Cetinkaya - Aselsan A.S Cem Eteke, Baris Akgiin, Cagatay Basdogan - Ko¢ Univ.

17:35 - 17:50: Dort Pervaneli U¢an Robotlarinin Sabit 17:35 - 17:50: Sekil Baglam kullanarak Etki-Eylem tahmini,
Platformlar Uzerine Otonom Inisi, Mustafa Mete, H. Isil Bozma Muhammed Yunus Seker, Erhan Cagirici, Emre Ugur - Bogazici
- Bogazigi Univ. Univ.

19:00 — 21:00 Acilis Kokteyli, Kennedy Lodge




14 Nisan 2018 Cumartesi Sabah

08:00 Kayit (Albert Long Hall)

09:00 — 10:00 Davetli Konusma III: Dr. Haldun Komsuoglu, Robolit LLC

Robotik Sistemlerde Standartlasma ve Bunun Arastirmaya Olan Gelistirici Etkisi

So6zlii sunumlar: 14 Nisan 2018 Cumartesi Sabah (10:00-11:00)

Oturum A: Robot sistemleri
Oturum Baskam:: Barkan Ugurlu, Ozyegin Univ.
Yer: Albert Long Hall, Biiyiik Toplant1 Salonu

10:00 - 10:15: Dokunsal Uygulamalarda Diisiik Coziiniirliiklii
Déner Enkoderin Jiroskopla Entegrasyonu Seyit Yigit
Sizlayan, Mustafa Mert Ankarali - Orta Dogu Teknik Univ.

IQ:lS - 10:.30: 22 Serbestlik Dereceli Robot !(afas1 BUSRA
Ibrahim Ozcan, H. Levent Akin - Bogazi¢i Univ.

10:30 - 10:45: Mikro Diizeyde Akis Olgen Sensor Tasarimi ve
Uygulamasi, Gizem Aydemir,._Tunahan Vatansever, Ceren Tarar,
Hiiseyin Uvet - Yildiz Teknik Univ.

10:45 - 11:00: Mikrorobotlarin Akiskan Kanal icerisindeki
Oryantasyon Kontrolii, Ali Anil Demir¢ali, Abdurrahim Yilmaz,
Hiiseyin Uvet - Yildiz Teknik Univ.

Oturum B: Biligsel Robotik 11
Oturum Baskam: Baris Akgiin, Kog Univ.
Yer: Albert Long Hall, Kriton Curi Salonu

10:00 - 10:15: Kaldirma Aksiyonuyla Olusan Yériingenin Uzun
Kisa Donem Hafiza Modeliyle Tahmini, Ahmet Tekden, Emre
Ugur - Bogazici Univ.

10:15 - 10:30: Optik Fare Algilayicilarinin Mobil Robotlarda
Kullanilarak Konum Tahminlerinin Iyilestirilmesi, Ismail
Ozgil, A. Bugra Koku, E. ilhan Konukseven - Orta Dogu Teknik
Univ.

10:30 - 10:45: Uyarlamah Gama Diizeltmesiyle Goriiniislerde
Isik Degismezligi, Berkan Hoke, H. Isil Bozma - Bogazi¢i Univ.

10:45 - 11:00: Parametrik Dinalnnik Motor Primitifleri, Hakan
Girgin, Emre Ugur - Bogazigi Univ.

11:00 - 11:30 Kahve arasi

Poster sunumlari: 14 Nisan 2018 Cumartesi Sabah (11:30-13:00)

Oturum Baskam: Sanem Sariel, Istanbul Teknik Univ.
Yer: Ozger Arnas Salonu

1. Sualti Robotlarinin Karma Akustik ve Radyo Frekansi Ag Baglantili Kontrol Benzetim Yéntemi, Oytun Erdemir, Saeed

Nourizadeh Azar, Ozgiir Giirbiiz, Ahmet Onat - Sabanci Univ.

2. Esnek Bacaklh Ziplayan Robotlarin Sanal Séniimleme ile Senkronizasyonu, Merve Ozen, Ulug Saranli - Orta Dogu Teknik

Univ.

3. EEG sinyali ile Protez el kontrolii, Gulfize Sava, Ahmet Atasoy, Erkan Kaplanoglu, Mehmed Ozkan - Bogazici Univ.

Tork Kontrollii Ust Uzuv Dis iskelet Tasarim ve Uretimi, Sinan Coruk, Mehmet Can Yildirim, Ahmet Talha Kansizoglu, Deniz

Kurt, Barkan Ugurlu - Ozyegin Univ.

5.  Uzayabilir Bir Kolonoskop Tasarimu, Timur Altinsoy, Evren Samur - Bogazici Univ.
Nokta Bulutlarinin Web Uzerinde U¢ Boyutlu Mekansal Gésterimi, Arife Mutlu, Caner Giiney - Istanbul Teknik Univ.
7.  Lineer Bir Sistemin Es Zamanh Sistem Belirleme ve Durum Kestirimi, Ferhat G6lbol, Mustafa Mert Ankarali, Afsar Saranl -

Orta Dogu Teknik Univ.

8. Understanding Human Adaptation in Squat-to-Stand movements, Jernej Camernik, Jan Babic, Erhan Oztop - Jozef Stefan

Institute, Ozyegin Univ.

9. Ug¢ Parmakh Esnek Robotik Tutucunun Tasarimi ve Katmanh imalati, Cihan Candas, Savas Dilibal, Haydar Sahin, Adem

Dogan - Gedik Univ.

10. Robotik Kolonoskopi i¢in Kullanicl Arayiizii Tasarimi, Onur Mert Erkan, Evren Samur - Bogazici Univ.

11. Servis Robotlarinin Uzaktan Kumandasi i¢cin Bulut Sistemi, Nuri Mert Vural, Umur Cem Akbas, Kadir Tiirksoy, H. Isil Bozma

- Bogazigi Univ.

12. Nesne Bulma ve Tammada Coklu Girisli Evrisimsel Sinir Aglar1, Metehan Doyran, H. Levent Akin - Bogazici Univ.

13. Derin Pekistirmeli Ogrenme ile Dogrusal Olmayan Dinamik Sistem Kontrolii, Halil ibrahim Ugurlu - Orta Dogu Teknik Univ.

14. Dis iskelet icin Cevre Tamima Sistemi Gelistirilmesi, Kiibra Karacan, Evren Samur - Bogazi¢i Univ.
15. Biligsel Robotlarda Giindelik Etkilesim Anomalilerinin Tams1, Dogan Altan, Abdullah Cihan Ak, Sanem Sariel - Istanbul Teknik

Univ.

16. Talas kaldirma islemi yapan robot manipiilatorlerinin analizi, Hira Karagiille, Murat Akdag, Sahin Yavuz, Levent Malgaca -

Dokuz Eyliil Univ.

13:00 - 14:00 Ogle arasi




14 Nisan 2018 Cumartesi Ogleden Sonra

14:00 - 15:00 Endiistri Sunumlari

Oturum Baskam: Evren Samur, Bogazici Univ.
Yer: Albert Long Hall, Biiyilik Toplant1 Salonu

14:00 — 14:20 Kagan Abidin, KUKA, Ulke Direktorii
14:20 — 14:40 Hakan Emince, FESTO, Didaktik Operasyon & Is Gelistirme Sorumlusu
14:40 — 15:00 Leyla Ozkaya, ASELSAN, Proje Yéneticisi & Lider

15:00 - 15:30 Kahve arasi

15:30 — 17:30 Tiirkiye Robotik Yol Haritas1 Oturumu

Oturum Baskam: H. Is1l Bozma, Bogazigi Univ.
Yer: Albert Long Hall, Biiyiik Toplant1 Salonu
Panelistler:

Basak Avcei, T.C. Bagbakanlik Yatirim Destek ve Tanitim Ajansi, Kidemli Proje Direktorii
Ufuk Altunkaya, TUBITAK MAM, Uzman Arastirmaci

Onur Altuntag, KUKA, Miisteri Servis Miidiirii

Mehmet Halit Calayir, GILBO, Genel Miidiir

ITham Celebi, HKTM, Genel Miidiir

Hakan Emince, FESTO, Didaktik Operasyon & Is Gelistirme Sorumlusu
Dinger Gonca, T.C. Bilim, Sanayi ve Teknoloji Bakanligi, Uzman

Dr. Diinya Rauf Levent Giiner, ASELSAN, Lider Miihendis

Sinan Kusdogan, SK ROBOTIK, Kurucu

Dog. Dr. Volkan Patoglu, Sabanci Univ.

Dog. Dr. Erol Sahin, Orta Dogu Teknik Univ.

Hasan Sener, Savunma Sanayii Miistesarligi, Proje Miihendisi
Ebubekir Simsek, ASAS, Bilgi Sistemleri Direktorii

17:30 — 18:00  Odiil téreni ve kapams

19:00 - 23:00 Gala yemegi




