Robotik Dis iskelet Teknolojisi icin Ulusal bazda Kolektif Potansiyel Degerlendirmesi
-Yarim GUin Calistay-

Calistayin Amaci:

Oniimiizdeki on yilda pazar degeri iistel bir sekilde artacagi 6ngoriilen dis iskelet robotlar, gerek robot
yardimh rehabilitasyon senaryolarinda gerekse de gilic artirrmi hususunda bir cok endstriyel ve askeri
uygulamalari miimkiin kilan sistemlerdir. Ulkemizin bilim ve teknoloji politikalari da bu tip teknolojilerin
ulusallastiriimasi yoniinde hedefler icermektedir. Bilim ve Teknoloji Yiiksek Kurulu tarafindan yayinlanan
2003-2023 Strateji Belgesi, Stratejik Teknoloji Alanlari kapsaminda, insan yasamini kolaylastirmak ve
islevlerini daha etkin kilmak icin “insanla bittinlesmis biyorobotik {riin ve stireclere” dogru bir dontisiim
olacagli o6ngoriilmis; Ulkemizin bu alanda kullanici degil Gretici ve gelistirici olmasi gerektigi
vurgulanmistr.

Bu baglamda sb6z konusu calistayin ana amaci, robotik dis iskelet konusunda uluslararasi diizeyde
akademik calismalar yapmis ve konuyla ilgili literatiire katkida bulunmus arastirmacilarin bir araya
gelmesi; bu sayede konuyla ilgili ulusal diizeyde kolektif bir potansiyel degerlendirmesi yapilmasini
saglamaktir. Bu sayede yiksek-risk yilksek-kazanc temelli, buyilk o6lcekli kazanimlarin edinimi icin
izlenebilecek yollarla ilgili bir temel olusturulabilecek ve gercekci hedeflerin belirlenmesi saglanacaktir.
Ayrica, konuyla ilgili olarak akademik calismalara baslayacak olan arastirmacilar icin de temel bir
bilgilendirme olanagi saglanmis olacaktir.
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