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Çalıştayın Amacı:

Önümüzdeki on yılda pazar değeri üstel bir şekilde artacağı öngörülen dış iskelet robotlar, gerek robot
yardımlı rehabilitasyon senaryolarında gerekse de güç artırımı hususunda bir çok endüstriyel ve askeri
uygulamaları mümkün kılan sistemlerdir. Ülkemizin bilim ve teknoloji politikaları da bu tip teknolojilerin
ulusallaştırılması yönünde hedefler içermektedir. Bilim ve Teknoloji Yüksek Kurulu tarafından yayınlanan
2003-2023  Strateji  Belgesi,  Stratejik  Teknoloji  Alanları  kapsamında,  insan  yaşamını  kolaylaştırmak  ve
işlevlerini daha etkin kılmak için “insanla bütünleşmiş biyorobotik ürün ve süreçlere” doğru bir dönüşüm
olacağı  öngörülmüş;  ülkemizin  bu  alanda  kullanıcı  değil  üretici  ve  geliştirici  olması  gerektiği
vurgulanmıştır.

Bu  bağlamda  söz  konusu  çalıştayın  ana  amacı,  robotik  dış  iskelet  konusunda  uluslararası  düzeyde
akademik  çalışmalar  yapmış  ve  konuyla  ilgili  literatüre  katkıda  bulunmuş  araştırmacıların  bir  araya
gelmesi;  bu  sayede  konuyla  ilgili  ulusal  düzeyde  kolektif  bir  potansiyel  değerlendirmesi  yapılmasını
sağlamaktır.  Bu  sayede  yüksek-risk  yüksek-kazanç  temelli,  büyük  ölçekli  kazanımların  edinimi  için
izlenebilecek yollarla ilgili bir temel oluşturulabilecek ve gerçekçi hedeflerin belirlenmesi sağlanacaktır.
Ayrıca,  konuyla  ilgili  olarak  akademik  çalışmalara  başlayacak  olan  araştırmacılar  için  de  temel  bir
bilgilendirme olanağı sağlanmış olacaktır. 
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